
corrigé : rôle régulateur d'un volant 
 

1. théorême du moment cinétique appliqué à (S) de moment d'inertie J ( = J∆) en projection sur ∆ : 

 J dω/dt = C0 - hω   ou encore  dω/dt + (h/J)ω = C0/J 

 c'est une équation du premier ordre la résolution donne  ω = ω0(1 - e
-t/τ) si ω(t=0) = 0  et  τ = J/h 

 
  
  
 
 
 
 
 
 
 
 

2. à l'équation précédente, qui a pour solution ω0 = C0/h en régime établi, il faut rajouter le terme de 
modulation sinusoïdale en régime forcé :  

J dω/dt + hω = C0acosΩt   qui s'écrit en représentation complexe:    
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on recherche une solution pour la vitesse angulaire de la forme  
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ou 
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ϕ= jAeA ) pour le régime forcé ce qui donne : 
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   l'équation s'écrit:    
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on en déduit 
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d'où la solution complète en régime forcé : 
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de la vitesse angulaire. 
 
 

pour Ω donnée, on voit que b est d'autant plus faible, que J est grand;  
la vitesse sera d'autant plus proche d'une constante, que le moment d'inertie du volant sera grand.  
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