déviation d'un électron par un champ magnétiqueesiure du rapport e/m

1. accélération par le champ électrique : le théerde I'énergie cinétique permet d'écrire, entsditie du filament et
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2. I'électron pénétre ensuite dans le chaymiforme de direction Oz : @
La force magnétique s'écriit=qv 0 Bt le travail de cette force au cours
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d'un déplacement élémentaidé =~ \&lécrit oW =q(v OB).vdt= 0 ~ ®
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le travail de la force magnétique est nul, donedame de la vitesse est o —
constanteet reste égale g,vseule sa direction change O%« v g
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La relation fondamentale de la dynamique s'éeritqv OB = ma
av
donc la variation de vitess# r@stant orthogonale B , la vitesse reste dans le plan x@wtre
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t et t+dt, la vitesse tourne d'un ang&fdible égal a sa tangentedd =— or dv = 9= dt V()
v
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donc d6 =———dt=wdt d'ou w=eB/m :_le vecteur vitesse tourne dans le plap &@ vitesse angulaite = eB/m
Vg m
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il s'écrit donc :v = ) et par intégration, en tenant compte des conditioitiales x(0)=y(0)=0 :
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mvgy . (eB I'électron décrit un cercle de rayon
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x =—Zsinat +xo = —2 sinat X="eB 5'”[_} mv
w w i R=—2 ala pulsationo = eB/m
ou enfin B oB alap
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enfin, en projection sur le rayon du cercle, latieh fondamentale de la dynamique se rédutit-\ég— =evyB, eten

utilisant les expressions dget de R, on obtient :je/m = 2U/BR]

remarque on pouvait utiliser la dérivation d'un vecteundain repére tournant : Siegt fixe dans R' tournant par rapport a
R (laboratoire) a vitesse angulaiée= we, , on utilise la loi de dérivation d'un vecteur sam référentiel mobile :
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